
LR-1BS3/3D/5/5D拥有2个接口，分别是电源、I/O接口和

4 PIN以太网接口。 

1.电气接口 3. 机械接口

5. 通讯协议

·打开浏览器（请使用Chrome，Firefox, Edge等符合标准的浏览

器），输入激光雷达IP地址；

·通过Motor RPM选择需要的转速值：600/900/1200/1500，分别

对应10/15/20/25Hz激光雷达扫描频率；

·Host IP:接收电脑的IP地址；

·Host Port:接收电脑的端口号；

·LiDAR IP:雷达的IP地址；

·Net Mask:雷达的子网掩码；

·Gateway:网关地址；

··在雷达IP后输入/advanced.html进入高级页面

6. 网页配置
LR-1BS3/3D/5/5D参数在网页端配置方法如

下：

图 1   接口示意

7. 服务与维修
服务与维修相关信息，请登录OLEI官网查询。

网站地址：www.sklszg.com

信息检索：服务与支持>>服务与维修
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图 8   网页参数配置（激光雷达参数读取）

由于产品会持续更新，设置页面可能会有变化，以实际内容为准

序号 定义 线缆颜色 
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QSCN-1BS3/3D/5/5D-202203

PC端地址设置：
DHCP: off
IP:  192.168.1 . 10
Mask:  255.255.255.0

RoHS

LR-1BS3/3D/5/5D与电脑之间采用标准以太网RJ-45接口连接，遵循

UDP协议，点云数据包接收端口号为2368，IP设置流程如下图所示：

　　IP地址静态获取时，激光雷达和电脑两者IP必须设定在同一个子网内，

且不能冲突。出厂设置：IP：192.168.1.100，子网掩码：255.255.255.0。

接收电脑IP：192.168.1.10 子网掩码：255.255.255.0。

IP设置可在配置网页进行修改。

4. 通信接口

图 5   网络IP设置

此链接使用下列项目（O)

PC

配置(C)....

安装(N)....

确定 取消

属性(R)卸载(U)

Microsoft 网络客户端
Microsoft 网络的文件和打印机共享
QoS数据包计划程序
Internet 协议版本4（TCP/IPv4)
Microsoft 网络适配器多路传送器协议
Microsoft LLDP 协议驱动程序

共享网络

Internet 协议版本4（TCP/IPv4)

常规

如果网络支持此功能，则可以获取自动指派的IP设置。
否则，你需要从网络系统管理员处获取适当的IP设置。

自动获取IP地址（O）

自动获得DNS服务地址（B）

使用下面的IP地址（S）:

使用下面的DNS服务器地址（E）:

IP地址（I）：

首选DNS服务器（P）：

备用DNS服务器（A）：

子网掩码（U）：

默认网关（D）：

192  . 168 . 1 . 10
255  . 255 . 255 . 0

. . .

. . .
. . .

确定 取消

主页

查找设置

网络和 Internet

状态

显示可用网络WLAN

你已连接到INTERNET

网络状态

网络状态以太网

拨号

VPN

飞行模式

移动热点

数据使用量

代理

更改适配器选项
查看网络适配器并更改连接设置。

共享选项
根据所连接到的网络，决定要共享的内容

家庭组
设置家庭组，以便与网络上的其他电脑共享图
片，音乐，文件和打印机。
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2. 电源、I/O接口

图 2  电源、 I/O接口定义

LR-1BS3/3D/5/5D供电需求为12V~30V， 电源、I/O接口的

PIN脚定义如下表所示。

1

2

5

4

3

红色

黑色

蓝色

棕色

灰色

序号 定义 线缆颜色 公头：

母头：

VCC

GND

OUT0 （故障输出）

1

2

3

4

5

3

4

1

2

5

以太网 电源，I0

采用UDP/IP标准网络协议。数据采用Little-endian格式，低字节

在前，高字节在后。数据包格式

Header Block0 Block1 Block2 Block149

40 bytes 8 bytes 8 bytes 8 bytes 8 bytes......

......

数据帧总长度1240字节，其中：

   帧头：40字节。         

   数据块：150×8=1200字节。   

偏移量 长度 说明

0

4

4

4

4

2

2

2

2

2

1

1

1

3

12

6

7

10

22

24

26

28

32

34

35

36

标识符，固定为0xFEF0010F

协议版本，当前为0x0200

距离比例，实际距离值=距离读数×距离比例(mm)

品牌商代码，大写字母及数字表示，长度不足末尾补”\0”  

销售型号字符串，字符串以”\0”结尾。

内部型号代码

硬件版本

软件版本

时间戳，单位为ms。表示24小时内的时、分、秒、毫秒。

Bit[14:0]：转速      Bit15：旋转方向(0: 顺时针，1: 逆时针)

安全区状态，与硬件输入/输出口状态相同
BIT[3:0]：同Output[3:0]，BIT[7:4]：同Input[3:0]

错误状态，对应位为“1”表明有错误
BIT0：电机故障，BIT1：电压异常，BIT2：温度故障

保留（详细含义待定）

图 6 Header定义

偏移量 长度 说明

0

2

2

2

2

2

4

6

角度，无符号整数。有效范围：0~35999
表示单位0.01°/LSB，表示范围0°~359.99°
注：此项值如果大于等于 0xFF00，则表示本数据块无效，
必须忽略

距离读数，无符号整数。 
测量距离由包头的距离比例决定，即“读取的数值×包头的
距离比例”。
得到测量距离（单位：mm）。 

信号强度，表示接收到信号的强度，范围 0~65535。 

保留（详细含义待定）

图 7 数据块定义

电源，I0 接口以太网（RJ-45)

LR-1BS3/3D/5/5D背面两侧有2个M3螺钉孔（孔深3mm），用于从

背面安装。底部也有2个M3螺钉孔（孔深3mm），用于固定安装激光

雷达。LR-1BS3/5激光雷达主机背部有两个航空插件；LR-1BS3D/5D

激光雷达主机底部有两个航空插件。

图 3  LR-1BS3/3D/5/5D后视图

1200 bytes

1240 bytes

图 4  LR-1BS3/3D/5/5D底视图

VCC   I0

GND   I0




