

避障激光雷达区域设置简介 


一，通过串型接口进行区域设置
1：安装CP210X-Windows串口驱动（若电脑已经有此驱动可跳过此步）
2：用USB连结线连结电脑与激光雷达。
3：给激光雷达提供12V---24V电源，并供电.
4：在“避障上位机”中双击
[image: ]图标打开如下图所示上位机显示界面.
[image: ]






5:如下图所示步骤设定报警，减速，暂停三个分区
[image: ]
说明：
1） 标识1为通信方式选择，我们选择串口通信.
2） 标识2为分区设置，其中蓝色表示报警区，淡橙色表示减速区，淡红色表示暂停区.
3） 标识3为将绘制好的区域下载到激光雷达存储.
4） 标识4为雷达运行开关按钮，上述3步设置好之后点击标识4，激光雷达开正监测防护区域.
备注：
1） 按照“连结USB——接通电源——打开上位机——设置上位机”的顺序让激光雷达有序工作.
2） 按照“通信方式选择——区域设置——数据下载——打开雷达运行按钮” 的顺序设置区域.






二，通过网络接口进行区域设置
1)找到并选择Internet IPv4版协议点击进入，配置IP地址，（如图所示，配置IP地址）。

[image: 图片4]
2：用网络连结线连结电脑与激光雷达。
3：给激光雷达提供12V---24V电源，并供电.
4：在“避障上位机”中双击
[image: ]图标打开如下图所示上位机显示界面.
[bookmark: _GoBack][image: ]


5:如下图所示步骤设定报警，减速，暂停三个分区
[image: ]
说明：
1)标识1为通信方式选择，我们选择UDP通信.
2)标识2为分区设置，其中蓝色表示报警区，淡橙色表示减速区，淡红色表示暂停区.
3)标识3为将绘制好的区域下载到激光雷达存储.
4)标识4为雷达运行开关按钮，上述3步设置好之后点击标识4，激光雷达开正监测防护区域.
备注：
1)按照“插入网络连结线——接通电源——打开上位机——设置上位机”的顺序让激光雷达工作.
2)按照“通信方式选择——区域设置——数据下载——打开雷达运行按钮” 的顺序设置区域.
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