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适用版本说明
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1 安全事项

1.1 适用环境注意

在蒸汽、烟雾、尘埃及空气中可见的微粒都可能导致传感器判断错误甚至无法

使用。

需定期安排合格的技术人员检查传感器的连接和安装是否正确。

传感器的最长使用期限为 10 年，此后须更换，否则可能会达不到所需的性能

要求。

传感器应定期检查和清洁。

本产品任何时候都只允许在规定的限制范围内和指定的技术参数及运行条件

下使用。

1.2 接线环境注意

请勿将电源接反或接入高于限定的最高工作电压，否则将会导致传感器损坏。

电源接入低于限定的最低工作电压，将会导致传感器无法工作或者工作异常；

请按照手册指导接线，否则传感器可能无法正确检测到输入信号；

输出信号端接入设备请勿超过传感器负载能力，否则将会导致传感器故障；

1.3 调试环境注意

仅允许具备资格的授权人员连接、安装、调试和设置激光传感器；

确认与传感器关联的外围设备处于可靠停止运行状态；

确认调试人员自身处于安全位置；

确认其他人员或者物体已经处于设备的活动范围外；
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2 功能简介

2.1 主要特性

基础特性

检测距离 0.05-30 米

检测范围 270°

检测角度精度 0.25°

光源 红外激光（905nm）

10%反射率下工作距离 30 米

性能

响应时间 典型值 50ms

基础误差 40mm

统计误差 30mm

检测输出延时 100ms

检测保持延时 100ms

检测物体大小过滤角度 0.25°

接口

配置端口 2 个（USB/网口）

指示灯 4 个（3 个检测信号灯，1 个状态灯）

电气性能

工作电压 DC15V - 36V

消耗电流 200mA 典型值

工作环境

物体反射率 5%-1000%

工作环境
-10℃- 50℃

环境光强度 小于 150000lx

表 1：规格信息表

注：1、RL030 在 10%反射率的情况下最远测量 距离 30 米；

2、转速为固定每秒钟 10 圈。
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2.2 功能
激光扫描传感器是根据飞行时间（TOF）测量原理运行的。在极高的同步时钟下，以均匀的

时间间隔发射激光，激光光束遇到物体时会反射回来，扫描传感器接收到反射的光束后，

通过发射和接收的时间差Δt 来计算从激光传感器到物体的距离。

∆t= �
2

S=V*∆t

s ：被测的距离

v ：激光飞行的速度

∆t：时间差

t ：激光飞行的时间（往返）

利用激光光束对周围进行二维扫描，获得一个环境轮廓图形。
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3 准备

3.1 包装清单

请确认产品包装箱外部标签上的产品名称和产品型号是否与您购买的一致；

请确认通过产品外部标签来确定产品名称和型号；

请确认开箱后以下部分的物品是否齐全，如不齐全请联系供应商；

3.2 调试工具

3.3 使用步骤

7/20

激光雷达传感器 1PCS
TYPE-C 连结线 1PCS

说明书 1PCS
配置软件 上位机、驱动软件

激光雷达传感器 1PCS
配置软件 上位机、驱动软件

使用

•安装到位

•测试

1

3

2
配置

•连接电脑

•设置检测范围

•下载到传感器

接线

•接入电源

•接入输入和输出信号
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4 安装

4.1 尺寸参数

机械尺寸图
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4.2 检测能力

检测范围

检测物体大小激光扫描传感器中有一个旋转镜，激光光束脉冲会随这旋转镜不停的以 0.25 度转角发射，

从而可以扫 描一个扇形的区域。发射出的激光光束会覆盖一个扇形面，从而可在最大 270°的区域内识

别物体。

9/20

315225

10%反光率 0 度---225 度、315
度---360 度，30 米检测半径。

盲区
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① 角度分辨率是 0.25 度。

② 检测物体最小分辨率 D，单位 mm
分辨率 D 试算公式

分辨率 D=2πL0.25
360

L：任意点到激光传感器的距离，也是被测点到激光传感器的距离。

如：当设置的长度 L 为 1000mm 时，此时能检测物体最小分辨率为 4.36mm。

由于激光扫描传感器采用主动扫描原理，所以无需外部接收器和反射器。这样可以带来以下优点：

※安装工作量更少

※可以简单地调整监视区使之适应机器的需要保护的区域

※与接触式传感器（接触式防撞）相比，非接触式扫描几乎没有磨损

4.3 安装要求

激光扫描传感器自带电缆，电缆位置需要预留出线位置，避免电缆过度折弯。激光扫描传感器底座前方

应该留出 TYPE-C 插孔位置和指示灯位置，方便进行连接调试和观察传感器状态。

预留前部空间要求
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预留 USB 端口

和指示灯位置
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1，两个以上传感器错开安装时，建议倾角 3 度以上，防止互相干扰。

2，两个以上传感器交叉安装时，建议倾角 3 度以上，防止互相干扰。

3，两个以上传感器交叉安装时，建议错开 40mm 以上，防止互相干

由于传感器光斑锥形发散状发射，建议激光扫描传感器安装离地高度≥200mm，若安装离地高度<200mm 时，

请将 激光扫描传感器向上倾斜 1~3°
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底部安装示意图

使用螺丝规格

螺丝规格 紧固力矩

M4*10mm 0.1N.M
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4.4LED 状态显

NO 名称 功能说明

1
电源指示灯

激光传感器获得正确的供电时点亮，为绿色指示灯。当发生

内部故障时，电源指示灯闪烁

5 连线

5.1 电源连接

接入电源：线径#26 的红色、黑色线提供激光雷达工作电源电压范围 15V--36V.

5.2 数据输出端口

使用 TYPE-C 端口/UDP 网络接口进行数据交互.
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6 故障处理

6.1 故障状态

传感器通过传感器电源状态的绿色 LED 灯提示故障，在绿色 LED 闪烁状态下传感器将停止输出信号；

LED 闪烁 传感器故障

LED 常亮 正常状态

6.2 故障排除

当传感器出现无法正常工作，或者无法确定传感器状态，按照以下流程进行故障排除和确认。

故障 解决

无法检测到物体
使用配置软件查看和监控当前通道状态和绘制的检测区域。

通道无法切换 检查 IN1-IN4 信号输入是否正确；

输出信号闪烁

1）可能感应范围处于临界点时，输出端口可能会出

现不稳定，必要时应该考虑扩大保护区域范围。

2）传感器外窗口存在灰尘；
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7 售后信息

7.1 质保期限

7.2 质保范

提供限期质保，质保期间因产品本身质量问题，设计缺陷等原因造成的不能正常使用的，我们将免

费进行售后维护。

■ 保固期：自出售起 1 年。

围

产品在质保期内，属于质保条件范围内的，我们将免费进行维修或者更换

■ 本产品质保及售后只限在中国大陆境内；

■ 由于运输途中造成的产品开箱无法正常使用；

■ 产品本身元器件损坏造成的无法正常工作；

■ 产品设计缺陷造成无法正常使用；

7.3 免责范围

产品在使用过程中请注意以下条件范围内，我们将不提供无偿售后和质保。

■ 未正确按照说明书安装产品，造成产品损坏；

■ 在不适合的环境和条件下使用本产品，造成产品损坏；

■ 因不按产品说明书规范操作导致产品的损坏；

■ 未经本公司允许，擅自拆解或维修产品；

■ 自然灾害，火灾等不可抗拒的外界力造成的产品损坏。

7.4 技术支持

网址：

技术支持 WX：
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